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RZTEC TILLER SYSTEM

1. Produktlbersicht

Der RZTEC Tiller ist ein hochpraziser USB-Controller zur realistischen Steuerung der Nose
Wheel Steering Achse in Flugsimulatoren. Durch den Einsatz eines kontaktlosen Hallsensors
wird eine verschleil3freie und préazise Eingabe gewahrleistet. Das Gerat wird automatisch
als HID-Gamecontroller erkannt und bendétigt keine zuséatzliche Treiberinstallation.

2. Hauptfunktionen

e Plug & Play USB HID Gerat

 Prazise Steuerung durch Hallsensor

» Automatisches Abgleichen der Mittelsstellung bei jedem Neustart
e Individuell anpassbare Kennlinie

e LED-Beleuchtung mit Dimmfunktion

 Erweiterte Kalibrierfunktion direkt am Gerat

 Speicherung aller Einstellungen im EEPROM

< Non-Blocking Firmware fiir stabile Performance

Plug & Play — keine Treiberinstallation erforderlich

3. Einrichtung unter Windows

1. Offnen Sie die Windows-Suche und geben Sie 'USB Gamecontroller einrichten' ein.
2. Wéhlen Sie den RZTEC Tiller aus.

3. Offnen Sie die Eigenschaften.

4, Wechseln Sie in den Reiter 'Einstellungen’.

5. Starten Sie die Kalibrierung und folgen Sie den Anweisungen.

#% Gamecontroller mo DG
- Mitdiesen Einstellungen konnen installiete Gamecontroller konfiguriert
[ 4 ; werden.
Installierte Gamecontroller
Controller Status
WINWING URSA MINOR CIVIL FLIGHT STICKR OK
3Dconnexion KMJ Emulator OK
RZTEC TILLER OK
Erweitert... Eigenschaften
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& Eigenschaften von RZTEC TILLER m X

Einstellungen Testen

Gamecontrollerkalibrierung

Falls der Gamecontroller auf der Testseite nicht richtig funktioniert, muss er
eventuell kalibriet werden. Klicken Sie auf "Kalibrieren", und folgen Sie den

Anweisungen.
Auf Standard zuriicksetzen

Abbrechen Ubernehmen

4

4. Einrichtung im Simulator
Weisen Sie die Achse des Tillers der Funktion '"Nose Wheel Steering' zu.

Empfohlene Einstellungen:

» Deadzone: <=2%

e Lineare Kennlinie

« Keine Invertierung (je nach Setup prufen)

Devices List L Search by input Description

Mouse NOSE WHEEL STEERING AXIS Alrplanes | Axis | |JOYSTICK LAXIS X o

Keyboard

T.A320 Quadrant throttle

WINWING FCU-32 + EFIS-32L + EFIS-3
WINWING MCDU-32-CO-PILOT
WINWING URSA MINOR CIVIL FLIGHT
AIRBUS TILLER Y
WINWING MCDU-32-CAPTAIN
SpaceMouse Wireless

WINWING SKYWALKER Metal Rudder

m Hardware settings

RZTEC | www.rztec.de | Version 1.0



RZTEC TILLER SYSTEM

NOSE WHEEL STEERING 2 Actions settings P —
[JovsTick LAXis X| A Control options

valu

JOYSTICK LAXIS X
JOYSTICK LAXIS X-
JOYSTICK LAXIS X+ |

Delete assigned control

E] Hardware settings

[JovsTicK LAXis X+|

NOSE WHEEL Fine tune your input's curve.
STEERING AXIS

Sensitivity +

Sensitivity -

Neutral

Dead zone

Extremity Dead Zone

5. LED-Dimmfunktion

Start:
e Zweimal kurz driicken

Bedienung:
« Taste gedruckt halten — Helligkeit wird kontinuierlich verandert
« Loslassen — aktueller Wert wird nach verlassen gespeichert

Verhalten:

e LEDs blinken im Leerlauf zur Orientierung

» Automatisches Verlassen nach ca. 5 Sekunden ohne Eingabe
e Minimal- und Maximalwerte werden visuell signalisiert
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6. Kalibrierung am Gerat (bei Bedarf)

Die Kalibrierung ist im Normalfall nicht erforderlich, da der Tiller beim Start automatisch
eine Mittelwert-Erkennung durchfihrt.

Eine manuelle Kalibrierung ist nur notwendig, wenn;
« die Mittelstellung nicht korrekt erkannt wird

« der Ausschlag ungleichmafig ist

e der Tiller im Simulator nicht den vollen Weg nutzt

Start:
e Taster 3x kurz driicken
e Beim dritten Klick gedrickt halten

Schritt 1 — Mittelstellung:

e LEDs dimmen langsam (Atmen)

e Tiller in Mittelstellung bringen

« Taste ca. 1 Sekunde gedrickt halten
— 4x Blinken = gespeichert

Schritt 2 - Linker Anschlag:

e LED blinkt 2x zyklisch

« Tiller vollstandig nach links bewegen
« Taste gedriickt halten

— 4x Blinken = gespeichert

Schritt 3 - Rechter Anschlag:

e LED blinkt 3x zyklisch

« Tiller vollstandig nach rechts bewegen
« Taste gedriickt halten

— 4x Blinken = gespeichert

Abschluss:
« Bei gliltigen Werten wird die Kalibrierung gespeichert
 Bei ungultigen Werten bleiben die bisherigen Einstellungen erhalten

Tipp: Die Kalibrierung ist nur bei Bedarf oder Unstimmigkeiten der Tillerachse
notwendig.

7. LED Legende

Atmen = Mittelstellung einstellen
2x Blinken =linker Anschlag

3x Blinken = rechter Anschlag

4x Blinken = Wert gespeichert
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8. Firmware Update und die App

RZTec Bridge App installieren.

Lade dir die App aus der Produktberschreibung im Onlineshop herunter.

Entpacke die Setup und installiere die App. Danach starte die App.

Die App ist nur im Traysector der Windowstaskleiste mit einem kleinen Symbol sichtbar.

SIM nicht verbunden
Tiller CAPT: ok (COM10)
Tiller FO: n/a

Lichtwert: 55%

Solltest du noch einen Tiller vor Auslieferungsdatum 19.04.2026 haben wird dieser von der
App nicht automatisch erkannt. Es kommt eine Meldung ob du jetzt ein Firmwareupdate
durchfiihren mochtest.

Die Meldung kann bis zu einer Minute dauern, je nach dem wieviel ComPorts vergeben sind.

I Es wurde kein aktueller Tiller erkannt.
Ist ein aelterer Tiller angeschlossen, der noch keine Firmware-Pruefung unterstuetzt?
Dann kann jetzt direkt ein Firmware-Update gestartet werden.

Yes No I

Klicke auf ja und wahle dann den richtigen ComPort deines angeschlossenen Tillers und
klicke auf OK.

Der Tiller bekommt seine neue Firmware verpasst. Solltest du 2 Tiller angeschlossen haben,
schliel3e die App nach dem ersten Tillerupdate. Und fiihre das gleiche mit deinem 2. Tiller
durch. Nach dem Update ist das ganze Prozedere nicht mehr nétig. Da die Tiller automatisch
erkannt werden und falls ein Firmwareupdate von noten ist, wird dieses automatisch
installiert.

Im Rechtsklick Mend gibt es die Mdglichkeit den Tiller als Capt oder FO laufen zu lassen,
bzw. bei 2 Tillern die zugehdrigkeit tauschen, einen LED Test durchzufiihren oder falls nétig
die Tiller neu zu verbinden. Die Tiller werden mit der aktuellen Firmware immer
automatisch verbunden und es Bedarf keiner Comport Zuordnung.

RZTEC | www.rztec.de | Version 1.0



RZTEC TILLER SYSTEM

Neu verbinden

v Autostart
Gerate >
CAPT/FO tauschen
Beleuchtung >

Tiller kalibrieren
LED-Test

Beenden

L —

Die App erkennt ob der Simulator lauft, welches Flugzeug geladen ist (unterstiitzte Profile)
und untersttitzt die Verwendung des PD-Button ohne jegliches Mobiflight Profil.

Nicht unterstiitzte Modelle werden als Standard gelistet, dort kann der Tiller wieder Giber
die “alte” Dimmfunktion genutzt werden.

Sollte der Tiller einmal nicht erkannt werden so versuche es mit dem Menipunkt Neu
Verbinden.

Autostart = Autostart aktivieren bzw deaktivieren

Gerate= Hier kannst du wahlen ob du Tiller und RMP besitzt oder nur eines von beiden
CAPT/FO tauschen = Hier kannst du die Tiller Zuordnung zwischen Capt und FO tauschen
Beleuchtung = Bleuchtung im Automatikmodus bzw im Manuell Modus betreiben

Tiller kalibrieren = Falls die Endanschlage oder die Mittelstellung nicht passen

LED Test= kurzer Test ob der Tiller auch erkannt wurde
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9. Fehlerbehebung

Problem: Mittelstellung stimmt nicht
— Kalibrierung erneut durchfiihren

Problem: UngleichméaRiger Ausschlag
— Kalibrierung erneut durchfiihren
— Sicherstellen, dass beide Endanschlége vollsténdig erreicht werden

Problem: Kein voller Ausschlag im Simulator
— Windows-Kalibrierung prifen
— Simulator-Einstellungen kontrollieren

Problem: Gerét reagiert nicht
— USB-Verbindung priifen

— Anderen USB-Port testen
— Gerat neu starten

A\ Hinweis: Alte Kalibrierwerte bleiben aktiv, bis eine neue Kalibrierung
vollstandig abgeschlossen ist.
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