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RZTEC TILLER SYSTEM

1. Produktiibersicht

Der RZTEC Tiller ist ein hochpréaziser USB-Controller zur realistischen Steuerung der Nose
Wheel Steering Achse in Flugsimulatoren. Durch den Einsatz eines kontaktlosen Hallsensors
wird eine verschleif3freie und prazise Eingabe gewahrleistet. Das Gerat wird automatisch
als HID-Gamecontroller erkannt und benoétigt keine zusatzliche Treiberinstallation.

2. Hauptfunktionen

 Plug & Play USB HID Gerét

e Prazise Steuerung durch Hallsensor

e Automatisches Abgleichen der Mittelsstellung bei jedem Neustart
¢ Individuell anpassbare Kennlinie

e LED-Beleuchtung mit Dimmfunktion

 Erweiterte Kalibrierfunktion direkt am Gerét

e Speicherung aller Einstellungen im EEPROM

* Non-Blocking Firmware fiir stabile Performance

Plug & Play - keine Treiberinstallation erforderlich

3. Einrichtung unter Windows

1. Offnen Sie die Windows-Suche und geben Sie 'USB Gamecontroller einrichten' ein.
2. Waihlen Sie den RZTEC Tiller aus.

3. Offnen Sie die Eigenschaften.

4. Wechseln Sie in den Reiter 'Einstellungen’.

5. Starten Sie die Kalibrierung und folgen Sie den Anweisungen.

#% Gamecontroller o X
<o Mitdiesen Einstellungen konnen installiete Gamecontroller konfiguriert
[ 4 ; werden.
Installierte Gamecontroller
Controller Status
WINWING URSA MINOR CIVIL FLIGHT STICKR oK
3Dconnexion KMJ Emulator OK
RZTEC TILLER OK
Erweitert... Eigenschaften
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& Eigenschaften von RZTEC TILLER @ X

Einstellungen Testen

Gamecontrollerkalibrierung

Falls der Gamecontroller auf der Testseite nicht richtig funktioniert. muss er
eventuell kalibriert werden. Klicken Sie auf "Kalibrieren", und folgen Sie den

Anweisungen.
Auf Standard zuriicksetzen

Abbrechen Ubernehmen

4. Einrichtung im Simulator
Weisen Sie die Achse des Tillers der Funktion 'Nose Wheel Steering' zu.

Empfohlene Einstellungen:

e Deadzone: <= 2%

e Lineare Kennlinie

« Keine Invertierung (je nach Setup priifen)

Devices List L Search by input Description
[ NOSE WHEEL STEERING AXIS Airplanes | Axis | [JOYSTICK LAXIS X

Keyboard

T.A320 Quadrant throttle

WINWING FCU-32 + EFIS-32L + EFIS-3

WINWING MCDU-32-CO-PILOT

WINWING URSA MINOR CIVIL FLIGHT

AIRBUS TILLER Y

WINWING MCDU-32-CAPTAIN

SpaceMouse Wireless

WINWING SKYWALKER Metal Rudder

[;‘ Hardware settings

RZTEC | www.rztec.de | Version 1.0



RZTEC TILLER SYSTEM

NOSE WHEEL STEERING A ctions settings

[JoysTick Laxis x| ~ Control options

@

Set inverted axis
Device input curve override

Delete assigned control

Primary

NOSE WHEEL Fine tune your input's curve.
STEERING AXIS

Sensitivity +

Sensitivity -

Neutral

Dead zone

Extremity Dead Zone

5. LED-Dimmfunktion

Start:
e Zweimal kurz driicken

Bedienung:
e Taste gedriickt halten — Helligkeit wird kontinuierlich verdandert
e Loslassen — aktueller Wert wird nach verlassen gespeichert

Verhalten:

e LEDs blinken im Leerlauf zur Orientierung

» Automatisches Verlassen nach ca. 5 Sekunden ohne Eingabe
e Minimal- und Maximalwerte werden visuell signalisiert
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6. Kalibrierung am Gerat (bei Bedarf)

Die Kalibrierung ist im Normalfall nicht erforderlich, da der Tiller beim Start automatisch
eine Mittelwert-Erkennung durchfiihrt.

Eine manuelle Kalibrierung ist nur notwendig, wenn:
e die Mittelstellung nicht korrekt erkannt wird

e der Ausschlag ungleichmaf3ig ist

e der Tiller im Simulator nicht den vollen Weg nutzt

Start:
e Taster 3x kurz driicken
 Beim dritten Klick gedrickt halten

Schritt 1 - Mittelstellung:

¢ LEDs dimmen langsam (Atmen)

e Tiller in Mittelstellung bringen

e Taste ca. 1 Sekunde gedriickt halten
— 4x Blinken = gespeichert

Schritt 2 - Linker Anschlag:

¢ LED blinkt 2x zyklisch

« Tiller vollstdndig nach links bewegen
« Taste gedriickt halten

— 4x Blinken = gespeichert

Schritt 3 - Rechter Anschlag:

¢ LED blinkt 3x zyklisch

« Tiller vollstdndig nach rechts bewegen
e Taste gedriickt halten

— 4x Blinken = gespeichert

Abschluss:
« Bei gliltigen Werten wird die Kalibrierung gespeichert
« Bei ungiiltigen Werten bleiben die bisherigen Einstellungen erhalten

Tipp: Die Kalibrierung ist nur bei Bedarf oder Unstimmigkeiten der Tillerachse
notwendig.

7. LED Legende

Atmen = Mittelstellung einstellen
2x Blinken = linker Anschlag

3x Blinken = rechter Anschlag

4x Blinken = Wert gespeichert
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8. Firmware Update und Kurvenanapassung

Achtung, der Tiller wird bei einem Firmwareupdate und nach jeder
Kurvenanpassung neu geflasht! Das Firmwareupdate und die Kurven sind nur mit
der Version 2 des Tillers kompatibel.

Achte darauf das du penibel den richtigen COM Port des Tiller auswihlst.

Wir iibernehmen keine Haftung fiir Gerite die bei dem Versuch iiberflasht werden
und dadurch vermtl unbrauchbar warden.

Vergewissere dich im Geridtemanager das du den richtigen COM Port des Tillers
wahlst!

e Der Tiller wird mit der Linear Kurve ausgeliefert.

e Es stehen Kurven fiir die Fenix, FsLabs, iniBuilds und As/Toliss Flieger zur
Verfiigung.

e Bei benutzen der Kurven sind die ° Zahlen der Scala auf die des Tiller’s im Modell
abgeglichen.

e Du kannst die Kurven beliebig oft wechseln.

@ RZTec Updater we) - X

Status: Please select a COM port

COM Port: COM5 Firmware File: 1. Linear 4 Refresh

2. Fenix
IMPORTANT NOTICE 3. FsLabs

4. iniBuilds - As_Toliss
A NO LIABILITY IS ASSUMED FOR DAMAGE TO THIS OR ANY OTHER COmNrCTED DEVICE:

% Disconnect all other USB devices from the PC
% Connect only the Airbus Tiller
Select the correct COM port manually from the list above
% IMPORTANT: Ensure that the selected COM port belongs to the Airbus Tiller
% Open Device Manager and verify that the selected COM port is assigned to the Tiller
% Select the correct firmware file from the list above
%, Continue only if the correct device is clearly identified

% Click 'Start Update' only if you have read and understood these instructions.

(0) | understand the instructions

_Tiller_ReFlash\Updater\1l. Linear.hex"

18:54:48 [INFO] Available firmware files: 1. Linear, 2. Fenix, 3. FslLabs, 4. iniBuilds -
As_Toliss

18:54:48 [INFO] Preselected firmware file: 1. Linear

18:54:48 [INFO] Preselected firmware path: "H:\3D Druck\Winwing\Tiller\Tiller_Sensorless\A320
_Tiller_ReFlash\Updater\l. Linear.hex"

18:54:48 [INFO] Ready. Select the Tiller COM port and firmware file, review the instructions,
confirm the checkbox, then click "Start Update".

Start Update Close
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9. Fehlerbehebung

Problem: Mittelstellung stimmt nicht
— Kalibrierung erneut durchfiihren

Problem: Ungleichméfiiger Ausschlag
— Kalibrierung erneut durchfiihren
— Sicherstellen, dass beide Endanschlége vollstindig erreicht werden

Problem: Kein voller Ausschlag im Simulator
— Windows-Kalibrierung priifen
— Simulator-Einstellungen kontrollieren

Problem: Gerat reagiert nicht
— USB-Verbindung priifen

— Anderen USB-Port testen
— Gerat neu starten

A\ Hinweis: Alte Kalibrierwerte bleiben aktiv, bis eine neue Kalibrierung
vollstindig abgeschlossen ist.
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